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 Special Thanks
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About Our CanSat

 CanSat Type  Parafoil

 Mission  Fly Back

 Wheight ７７７g
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First Flight & Second Flight
 Did not get the Control data.

First Flight : Program miss.
Second Flight : Easy mistake.

 Range of to Goal

First Flight : 6 .775km
Second Flight : 4.911km

Result of First/Second Flight



 Get the control data！

 range of to Goal
8.076 km

Result of Third Flight
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At last …

Mr. ITO and Mr.KOMATSUDA
and KYUSYU Univ. team

and TOKYO Univ. of science team
and Aero Pack

Thank you for your kindness !!

Special Thanks ! !


