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࠙ᶵయࡢ⤂௓ࠚ 

ࠋࡓࡋ࡜ⓗ┠ࢆᚓྲྀࡢ㣕⩧⤒㊰ࠊࡧࡼ࠾ጼໃࡢ㣕⩧୰ࡢCANSATࠊARLISS࡛ࡢ௒ᖺᗘࡣࡕࡓ⚾

CANSAT GPSࠊࢧࣥࢭᆅ☢Ẽࠊࢧࣥࢭຍ㏿ᗘࠊࢧࣥࢭࣟ࢖ࣕࢪࡣ࡟ ࡢࢧࣥࢭྛࠋࡓࡋᦚ㍕ࢆ

ࡣࢺ࣮ࣞࢢࣥࣜࣉࣥࢧ 100HzࠊGPS ࡣ 5Hz ࡜ࢧࣥࢭྛࠊࡓࡲࠋࡓࡋᚓྲྀࢆࢱ࣮ࢹ࡛ GPS ࢧࡣ

࡜⌮ฎࡢࢧࣥࢭࠊࡵࡓ࠸ࡁ኱ࡀᕪࡢࢺ࣮ࣞࢢࣥࣜࣉࣥ GPS ࡢࠎูࢆ⌮ฎࡢ PIC ࡛ࣥࢥ࢖࣐

࡜ࢧࣥࢭྛࠋࡓࡗ⾜ GPS ࡣࢱ࣮ࢹࡢ GPS ഃࡢ PIC ࡢഃࢧࣥࢭࡽ࠿ࣥࢥ࢖࣐ PIC ࡟ࣥࢥ࢖࣐

ࠊࡃ᪩ࡀࢺ࣮ࣞࢢࣥࣜࣉࣥࢧࡓࡲࠋࡓࡗ࡜ࢆᮇྠ࡛࡜ࡇ࠺࠸࡜ࡿ㏦ࢆィ 㛤ጞಙྕࢱ࣮ࢹ

1GBࠊࡵࡓࡿ࡞ࡃከࡀ㔞ࢱ࣮ࢹ ࡢ Micro SD ࣮࢝ࢆࢻグ㘓፹య࡚ࡋ࡜౑⏝ࠋࡓࡋ 

  

ᶵయእほ 
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ᶵయෆ㒊 

࠙ⱞປࠚ࡜ࡇࡓࡋ 

 ᫖ᖺᗘࡢࡕࡓ⚾࡛ࡲᅋయ࡛ࠊࡣGPS 㧗ࡾࡼࠊ௒ᚋࠊࡀࡓ࠸࡚ࡗ⾜ࢆไᚚ❧⮬ࡓ࠸⏝ࢆࡳࡢ

ᗘ࡞ไᚚ࡟ࡵࡓ࠺⾜ࢆ CANSAT ❧☜ࢆ⾡ィ ᢏࡢ࡛ࢧࣥࢭ࡟࠺ࡼࡿࡁᢕᥱ࡛ࢆጼໃ࡞ヲ⣽ࡢ

ከࡀ᪂つせ⣲࡚ࡋ㛵࡟㟁Ꮚᅇ㊰࣭࣒ࣛࢢࣟࣉࡵࡓࡢࡑࠋࡓࡗ࠶ㄢ㢟࡛࡞ࡁ኱ࡀ࡜ࡇࡿࡏࡉ

ࢫࢩࡌྠࠋࡓࡋせࢆ᫬㛫࡟ࡾྲྀࢢࣂࡢ㛫ࢫ࢖࢙ࣇ࣮ࢱࣥ࢖ࠊࡓࡲࠋࡓࡋせࢆⱞປࠊࡾ࡞ࡃ

ࡢ࣒ࢸ CANSAT ࠊ࠸ࡲࡋ࡚ࡗ࡞␗࡚ࡗࡼ࡟࡜ࡈேࡀ⌮⟶ࡢရ㉁ࠊ࡚ࡗࡓ࠶࡟ࡿࡍᶵ〇సᩘ「ࢆ

ᑡࡎࡽ࠿࡞ಶయᕪࠋࡓࡗࡲࡋ࡚ࡌ⏕ࡀ 

࠙ᡂᯝࠚ 

 ᴫせࣥࣙࢩࢵ࣑

ྠ᫬࡟㸱ᶵࡢ CANSAT ࢆࢱ࣮ࢹጼໃࡢࠎྛࡽ࠿ࢧࣥࢭࠊࡏࡉᢞୗࢆ 100Hz ࣞࢢࣥࣜࣉࣥࢧࡢ

ᆅୖ࡛ࠊ࡚ࡗࡼ࡟ࣜࢺ࣓ࣞࢸࠊࡘ࠿ࠊࡏࡉグ㘓࡟ෆ㒊࣓࡛ࣔࣜࢺ࣮ GPS ᫬ྲྀᚓྠࡢࢱ࣮ࢹ

ⴠୗ㏿ᗘࠊࡋኚ᭦ࢆ➼ࡉࡁ኱ࠊᵓ㐀ࡢࢺ࣮ࣗࢩࣛࣃࠊࡓࡲࠋ࠺⾜ࢆ 3.5m/s4.5ࠊm/s5.5ࠊm/s

 ࠋࡍᣦ┠ࢆฟ⟭ࡢ㢼㏿ศᕸࡢ✵ୖࠊࡋศᯒࢆኚ໬ࡢ㣕⩧≉ᛶࡿࡼ࡟ࡽࢀࡇ

 

 㐩ᡂᗘࡢࣝ࣋ࣞࢫࢭࢡࢧ

ࡿࡍసື࡟㸸☜ᐇࢫࢭࢡࢧ࣒࣐ࢽ࣑࣭ CANSAT  ࡿࡍ㸱ᶵ〇సࢆ

CANSAT ࢆ 3 ᶵ〇స࠺࠸࡜ࡿࡍⅬࡣ㐩ᡂ࡛࡟࣓࢝ࣜ࢔ࠊࡀࡓࡁ᮶࡚ࡽ࠿ 3 ᶵ୰ࡢ 2 ᶵࡳ⤌ࡀ

ࡣᶵయࡓࡋ᏶ᡂ࡟Ώ⯟๓ࡾࡀ࠶ 1 ᶵࠊࡵࡓࡢࡅࡔ㐩ᡂ⋡ࢆ  ࠋࡿࡍ࡜30%

ᅇ཰ྲྀࡢࢺࢵࢧ⨁ࡓࡋᚓ6ࠊࡀࢱ࣮ࢹ ᶵ୰ GPS ࡀᶵయࡓࢀࡽᚓࡀࢱ࣮ࢹ 2 ᶵ࣮ࢹࡢࢧࣥࢭࠊ

ࡀᶵయࡓࢀࡽᚓࡀࢱ 3 ᶵ࠿ࡋᚓࡵࡓࡢࡑࠋࡓࡗ࠿࡞ࢀࡽ☜ᐇື࡟సࡿࡍⅬࡢ㐩ᡂ⋡ࢆ 30%

ࢆࡅ௜ࡳ㔜ࡢ┠㡯ࡢࡘ஧ࠋࡿࡍ࡜ 50:50 ࢆ㐩ᡂᗘࡢࢫࢭࢡࢧ࣒࣐ࢽ࣑ࠊࡋ࡜  ࠋࡿࡍ࡜35%

 

 

 

 



⾲  ᚓ≧ἣྲྀࡢࢱ࣮ࢹࢺ࢖ࣛࣇ 1

1st Flight    2nd Flight   

Fall speed Sensors GPS Fall speed Sensors GPS 

3.5m/s ○ × 3.5m/s × × 

4.5m/s × ○ 4.5m/s × × 

5.5m/s ○ ○ 5.5m/s ○ × 

 

㸸CANSATࢫࢭࢡࢧࢡࢵࢩ࣮࣭࣋  ࡿࡍ඲ᶵᅇ཰ࢆ

CANSAT ࡣࡢࡓࡁᅇ཰࡛ࡾࡼ࡟㏻ಙ⥺↓ࡾࡼ㸯⾲ࠊࡋ࠿ࡋࠋࡓࡁ඲࡚ᅇ཰࡛ࡣ 6 ᶵ୰ 2 ᶵ࡛

ࢆ㐩ᡂᗘࡢࢫࢭࢡࢧࢡࢵࢩ࣮࣋ࠊࡾ࠶  ࠋࡿࡍ࡜30%

 

 ࡿࡍᚓྲྀࢆࢱ࣮ࢹጼໃ࡜㣕⾜⤒㊰ࡢᶵయࡢࠎྛࡽ࠿ࢱ࣮ࢹࡢࢧࣥࢭ㸸ࢫࢭࢡࢧࣝࣇ࣭

ࡣᶵయࡓࢀࡽᚓࢆࢱ࣮ࢹࡢࢧࣥࢭ 6ᶵ୰ 3 ᶵ࡛ࡀࡢࡓࡗ⾜ࢆࢺ࢖ࣛࣇࠋࡿ࠶ ARLISS ࡢ 3᪥

࡜┠ 4 ᪥┠࡛ࢱ࣮ࢹࡓࡲࠊࡾ࠶㔞ࡀ⭾኱࡛ࡵࡓࡿ࠶඲࡚ࢆࢱ࣮ࢹࡢࢧࣥࢭࡢゎᯒ࡛࠸࡚ࡁ

ࣆࢫⴠୗࡢࢺ࣮ࣗࢩࣛࣃࡓࢀࡽᚓ࡛ࢺ࢖ࣛࣇࡢ┠ᅇ୍➨ࠊ࡚ࡋ࡜ᅗ㸯㹼㸲ࡣ࡛ࡇࡇࠋ࠸࡞

ࢻ࣮ 5.5m/s ࡢ CANSAT ஢⤊ࡀゎᯒࡢ࡚࡭ࡍࠋࡿࡍ௓⤂ࢆ㒊୍ࡢࢱ࣮ࢹࢧࣥࢭࡓࢀࡽᚓࡽ࠿

ሙྜࡓࡁゎᯒ࡛ࢆࢱ࣮ࢹࡢࢧࣥࢭࡢ඲࡚ࠊࡀ࠸࡞ࡁ࡛♧ᥦࢆ㐩ᡂᗘ࡞☜᫂ࡵࡓ࠸࡞࠸࡚ࡋ

ࢆ㐩ᡂᗘࡣ GPSࠊࡓࡲࠋࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ࡜50% ࡣᶵయࡓࢀࡽᚓࢆࢱ࣮ࢹ 2 ᶵࠊࡾ࠶࡛ࡅࡔ

㣕⾜⤒㊰ࡣ 1 ᶵ࠿ࡋฟࠋ࠸࡞ࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡍGPS ࡣ㐩ᡂᗘࡢ♧ᥦࡢ㣕⾜⤒㊰ࡢࡽ࠿ࢱ࣮ࢹ 15%

ࢆࡅ௜ࡳ㔜ྛࠋࡿࡍ࡜ 50:50 ࢆ㐩ᡂᗘࠊࡋ࡜  ࠋࡿࡍ࡜32.5%

 

 ࡿࡍゎᯒࢆⅬࡓࡋኚ໬࡚ࡗࡼ࡟㐪ᛶ┦ࡢࠎ㸸ྛࢫࢭࢡࢧࢫࣥࣂࢻ࢔࣭

ࡣ࡛ࢺ࢖ࣛࣇࢺࢫ࣮࢓ࣇ 2 ᶵࡀࢱ࣮ࢹࡢࢧࣥࢭࡢᚓࢀࡽ┦㐪Ⅼࢆ⪃ᐹ࡛ࢻࣥ࢝ࢭࠊࡀࡿࡁ

ࡣ࡛ࢺ࢖ࣛࣇ 1 ᶵ࠿ࡋࢱ࣮ࢹࡢࢧࣥࢭࡢᚓࡣ࡛ࢺ࢖ࣛࣇࢻࣥ࢝ࢭࠋࡓࡗ࠿࡞ࢀࡽ┦㐪Ⅼࢆ

⪃ᐹ࡛ࡵࡓ࠸࡞ࡁ㐩ᡂ⋡࡟ࢺ࢖ࣛࣇࢺࢫ࣮࢓ࣇࠊࡋ࡜%0ࡣ㛵2ࡣ࡚ࡋᶵࡀࢱ࣮ࢹࡢᚓࠊࢀࡽ

஧ࡢࡘ┦㐪Ⅼࢆ⪃ᐹ࡛ࡵࡓࡿࡁ ࢆࡅ௜ࡳ㔜ࡢࢺ࢖ࣛࣇྛࠋࡿࡍ࡜60% 50:50 ࢆ㐩ᡂᗘࠊࡋ࡜

ゎᯒ࡟ᵝྠ࡜ࢫࢭࢡࢧࣝࣇࠊࡵࡓ࠸࡞࠸࡚ࡗ⮳࡟ࡿࡍゎᯒࡣ᫬Ⅼ࡛⌧ࠊࡋ࠿ࡋࠋࡿࡍ࡜30%

 ࠋࡿ࡞࡜㐩ᡂᗘࡢࡇࠊ࡟ሙྜࡓࡁ࡛ࡀ
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ᅗ 1.CANSAT  ㌶㊧ࡢ
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ᅗ 2.ຍ㏿ᗘ 
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ᅗ 3.☢᮰ᐦᗘ 
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ᅗ 4.ゅ㏿ᗘ 

 

࠙௒ᚋࡢㄢ㢟ࠚ 

௒ᅇྲྀࢱ࣮ࢹࡢᚓࡢᡂຌ⋡ࡣ ࠶ᅾゎᯒ୰࡛⌧ࡃከࡀ㔞ࢱ࣮ࢹࡓࢀࡽᚓࠊࡓࡲࠋࡓࡗ࠶42%࡛

࡟㏆᪥୰ࠊࡾ CANSAT ࡚ࡋ㏻ࢆ඲యࣝ࣋ࣞࢫࢭࢡࢧࡓࡲࠋࡍᣦ┠ࢆᚓྲྀࡢ㣕⩧≉ᛶࡢ 15㹼40% 

ࢆࣥࣙࢩࢵ࣑࡞㧗ᗘࡾࡼࠊࡋᣦ┠ࢆᚓ⋓ࡢ⾡ᇶ♏ᢏࡢᒙ୍ࡾࡼࠊࡽ࠿࡜ࡇࡿ࠶࡛⋠㐩ᡂࡢ

㐩ᡂ࡛ࡿࡁ CANSAT  ࠋ࠸ࡓࡁ⾜࡚ࡆ࡞ࡘ࡟〇సࡢ


